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版权
本手册版权属于受到法律保护并保留所有的权利，任何部分的文档包含电子文档未经书面许可不得复制，

转印或者发表。

商标
所有的商标，硬件或者软件的使用手册所有权都归属于我司。

义务
所有的注意点都在本说明内告知，如果您发现任何错误或者其他情况，请您与我司联系，我们保留对本

手册由于印刷或者技术差错进行修改的权利，届时恕不另行通知。

在产品运行之前，请检查供电电源是否正确。

必须根据用户当地的电网情况选择本机合适的工作电压。

电压波动范围不能超过 10%,否则会影响本机正常工作。

请水平安装本产品并注意防止产品坠落。

请安装在通风良好的场所，切勿堵塞设备的通风口。

使用时不可让水及任何液体流入本产品内。

请不要自行拆卸本产品内部器件。

运输过程中要防止重压、剧烈振动和侵泡等产品造成的损坏
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第 1 章 产品简介

1.1. 结构尺寸

1.2. 功能布局

巡航范围设置：

◆水平方向巡航范围：水平方向为电子限位，通过设置左限位与右限位的位置范围来设定巡航范围；

◆垂直方向巡航范围：垂直方向为机械限位，通过调整限位柱来设定巡航范围；（注：限位片须在限位柱的有

效行程范围内，否则会造成设备故障如上图）
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第 2 章 设备连接

2.1. 连接方式

RS485 连接示意图

2.2. 接线说明

1. 供电电源线：棕色线为火线、蓝色线为零线、双色线为地线（以设备标签为准）；

RS485 信号线：黄色线为信号 A ，绿色线为信号 B（以设备标签为准）；

2. 注意：

a) 通电后，灯具处于待机状态，需通过控制器启动；

b) 请勿改动连接端线束顺序。
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第 3 章 设备安装

3.1. 灯具安装方式

3.2. 灯具壁装示意图

警告：采用壁装支架安装时，云台探照灯与墙壁之间的距离不得少于 35cm，否则有可能使云台探照灯与墙壁碰撞

导致损坏。
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第 4 章 设备调试

4.1. 遥控控制

遥控器按键示意图

1. 接通电源，按下遥控器开关键，即可打开/关闭灯光；

2. 巡航键：三种巡航模式，分别为：水平方向、垂直方向、水平+垂直方向；开启后，即在设定的范围内做往

复运动，水平旋转范围可通过设置预置位 1和 2调节；

3. 调速键：三种旋转速度切换（重复按压），分别是：快速、中速、慢速；

4. 四向调节：上、下、左、右四个方向调节；

5. 预置位：

（1）设置步骤（点动模式下）：按下设置键→移动至相应位置→按下左限位/右限位/看守位对应数字键 4 、5、

6设置相应预置位（注：设置后将替代原位置信息）；

（2）调用（点动模式下）：按下调用键→再按左限位/右限位/看守位，数字键 4 、5、6，灯具会立即转动到

相应的预置位；

看守位：通过设置看守位按键预置位，设置完成后，当 10s 后无人操作后，探照灯自动回到看守位置。（*不同版

本型号，看守位时间及开启关闭功能会有不同）

6.
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4.2. 智能键盘控制：

1、设置探照灯与键盘连接好通信接口及电源；

2、探照灯接通电源，长按键盘电源开关键，开启键盘；

3、按下探照灯开关键，开启/关闭探照灯灯光；

4、预置位功能

（1）设置（点动模式下）：按下设置键（屏幕显示 SET），移动至相应位置→按下数字键（例如 100）→再按确定

键，设置相应预置位（注：设置后将替代原位置信息）

（2）调用（点动模式下）：按下调用键（屏幕显示 CAL），再按数字键及确定键→探照灯会立即转动到相应的预置

位；

（3）退出预置位功能：设置键与调用键同时按下即可退出

5、自动巡航功能：三种巡航模式，分别为：点动、巡航、看守位；开启后，即在设定的范围内做往复运动。

6、无极调速功能：水平、垂直方向均可实现无极调速，摇杆按压幅度越大，旋转速度越快。

7、看守位（预置位 3）：点动模式下，设置 3 号预置位，当 10s 后无人操作后，灯具自动旋到看守位位置。（*不同

版本型号，看守位时间及开启关闭功能会有不同）

8、自动巡迹：巡航模式状态，按设置键，按数字 1-9 号再按确定键可设置巡迹，点动模式下，同时按下设置键+

调用键，退出巡点设置；

（1）当设置巡迹 1 时，旋转范围：预置位 1-16;

（2）当设置巡迹 2 时，旋转范围：预置位 17-32，其他巡迹以此类推;

9、设备地址码出厂模式默认为：000
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4.3. 安装调试工具：

1、灯具连接电源，灯具 485 信号线接入 485USB 转换器，插入电脑；

2、打开控制软件，选择串口通讯，选择对应端口号，点击连接，即可操作

3、定时配置区：可设定设备开启和关闭的时间以及工作模式；

4、设备控制区，可控制设备灯开关，以及方向，旋转速度，巡航模式；

5、巡航模式：巡航三：水平巡航，在设定的范围内做往复运动，旋转角度范围可通过预置位 1 和 2 设定；

6、预置位设定与调用：提供 168 个预置位，支持用户自定义，可根据实际情况使用。

7、巡迹：每 16 个预置位为一组巡航轨迹，每个预置位停留一定时间，可设置 8 组。

4.4. 联动模块设置

1、接线说明

（1）485 接线

（2）拨码 1、2、3 为对应设备的地址，拨码 4、5、6 为功能模式，拨码 7、8 为预留（保持 OFF 位置）

2、功能模式说明

模式一：智能探照灯自动启动，照射至报警区域

（1）4、5、6 拨码在 OFF

（2）最多可接入 8 路报警信号，每个报警信号对应一个区域

模式二：智能探照灯自动启动，并在所在区域自动扫描

（1）4 号拨码在 ON

（2）最多可接入 8 路报警信号，每个报警信号对应一个区域
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（3）每个区域可对应最多 16 个预置位，设置多少个就扫描多少个，间隔时间 10 秒。

*有报警信号输入后，蜂鸣器响起

第 5 章 问题排查

5.1. 故障现象与解决方法

故障现象 可能原因 排除方法

上电后不自检,灯不亮 已到达限位位置 按控制操作看看

无电源输入 检查是否有电压输入

自检不正常,或伴有噪声 电源功率不足 更换电源

机械故障 需检修

自检动作正常,但遥控器无法控

制

遥控器电池电量不足 更换遥控器电池

遥控器电源开关未打开/不是对应

遥控器

遥控器指示灯是否亮/遥控器编码与设备编

码是否一致

云台可正常控制，灯不亮 光源故障 更换新光源

遥控正常，键盘控制不了 键盘 Ad地址码错乱（默认：00/000）
/键盘 IP是否在同一局域网/485信
号线 AB是否接反

按照用户手册重新配对地址码/重新设置

IP地址/查看设备线缆标签说明重新接线

自检动作正常,但遥控器个按键

无法控制

遥控器电池电量不足 更换遥控器电池

云台能正常控制，灯不亮，开启

有电流声

光源老化 更换新光源

云台旋转速度变慢，且运行有噪

音

旋转速度调成慢速 重新按调速按键调整速度
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